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Modelo de exoesqueleto para pierna derecha

ANEXO 1. (PRESUPUESTO)

En este anexo se muestra un estimado del coste del proyecto.

En la implementacién mecanica se ha invertido:

La implementacién

Tabla 1. Presupuesto mecanico.

Mecanica

Elementos Coste (€)
Husillo y tuerca 37
Impresién en 3D 30
Misceldnea 5,30
Horas (herrero) 54,60
Varillas 0,62
Rétulas 8,16
Acople 2,25
Motor 9,74
Rodamiento 6,87
Material bruto 6,53

161,07 €

electronica ha tenido un coste de:

Tabla 2. Presupuesto electroénico.

Electrénica
Elementos Coste (€)
Microcontrolador 28,60
Driver 9,29
Encoder 16,99
Fuente de alimentacion 64,50
119,38 €

(Presupuesto)

A esto hay que afiadir las horas invertidas por el alumno en investigacion I+D+i.

Autor: Rebeca Rico Vicente
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ANEXO 2. (PLANOS)

En los siguientes planos se muestra el conjunto del actuador ensamblado a la

férula, y el detalle de las piezas que componen el actuador.

-2- Autor: Rebeca Rico Vicente
424.19.33



4 1 Motor
3 1 Actuador mecénico TFG actuador 200
2 2 Soportes a férula TFG actuador 202
1 1 Férula
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12 18 Arandela M6 Acero, suave

11 2 Rotula Acero, carbono

10 6 Tornillo M4 x 55 mm Acero, suave

9 1 Alojamiento rodamiento Plastico ABS

8 1 Rodamiento

7 1 Husillo Acero inoxidable

6 2 Varillas Inferiores Acero inoxidable

5 1 Alojamiento tuerca de bolas Plastico ABS

4 1 Tuerca de bolas Acero inoxidable

3 1 Bancada superior actuador Plastico ABS

2 2 Varillas Superiores Acero inoxidable

1 8 Tuerca autoblocante M6 Acero, suave
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